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摘  要  目的为了满足"动中通"海事卫星通信终端对天线的需求，提出了一种低剖面、变升角螺旋天线的设计方案. 方法天线主体采用铜箔材料制作，利用泡沫塑料支撑，在限定天线高度的情况下，通过改
变升角提升天线的圆极化辐射性能；通过调节微带匹配段改善天线的输入阻抗匹配.给出了天线的设计思路，通过大量的电磁仿真计算,最终确定了天线的最优结构，并进行了实物加工和测量. 结果实测结果表明，在海事卫星通信工作频带内，驻波比小于1.12，增益高于9 dBi，轴比小于3 dB，实测结果与仿真结果具有较好的一致性. 结论该天线具有重量轻、剖面低、易于调谐的特点，为“动中通”海事卫星通信终端天线阵提供了一种新颖的单元天线结构.

[image: image101.wmf]G

（摘要：一般应说明研究工作目的、方法、结果和结论等，重点是结果和结论。摘要的内容应包含与论文等同量的主要信息，供读者确定有无必要阅读全文，也可供二次文献采用。一般不超过300字）
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引  言

…………………………………………………………由于上述优点，近年来无源双基地雷达得到雷达业界的广泛重视与研究[1-2]
. 虽然诸多学者很早就提出利用其它雷达信号作为无源双基地雷达的照射源，但是由于受到雷达信号照射波束、视距传播效应等不利因素影响，无源双基地雷达利用其它雷达信号的研究受到很大限制. .…………….…………….…………….…………
.….……………………………………………………
从未知信号形式的多径环境中恢复参考信号需要采用盲均衡技术[7-13]. 文献[12]
首先提出了将常数模盲均衡算法(constant modulus algorithm, CMA)
应用到无源双基地雷达系统中恢复直达波信号.…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
（引言主要包括：研究的目的和必要背景材料；前人已达到的水平，已解决和尚待解决的问题；简述本人的研究工作，预期的成果及其作用和意义。）

1
  一级标题
采用天波雷达信号作为照射源的无源双基地雷达需要具备两个通道，如图1所示. 1)用于电离层信号恢复的参考通道.参考通道完成电离层信号的接收与发射信号恢复. 2)用于目标检测的监测通道. 监测通道主要针对多通道地波接收机完成数字波束形成、电离层反射信号的自适应滤波抑制等处理.目标提取需要完成距离多普勒互相关计算. 
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图1  高频无源双基地雷达地波接收站处理原理框图
  …………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
1.1
  二级标题
天波雷达信号在电离层传播主要引起频率选择性衰落，采用抽头延迟线信道模型表示多径. 地波接收站监测通道接收天线由
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个单元的等距线阵构成，天波发射站发射信号为
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为离散采样时间. 接收站监测通道第
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个单元接收信号可写作为
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式中：
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表示卷积运算；
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为监测通道第
[image: image9.wmf]i

个接收单元噪声；
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为到达监测通道的信道向量；
[image: image11.wmf])

(

T

k

x

为目标信号. 
到达监测通道的信道向量
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具有如下形式：
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式(2)表示到达地波接收站的天波电离层多径，
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表示转置运算，
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表示信道
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条多径，
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为该信道响应的长度. 
目标信号
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具有如下形式：
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式中：
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个目标的双基地时延；
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个目标的双基地多普勒频率；
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为采样率；
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为目标个数；
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为复数的指数表示形式. 
针对监测通道
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个单元等距线阵使用波束合成技术，获得波束输出如下：
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式中：
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表示信号波长；
[image: image31.wmf]q

表示信号到达角；
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表示两个单元的间隔. 
…………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
1.2  二级标题
高频无源双基地雷达参考通道接收信号如下：
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为参考通道接收端噪声，发射端到参考通道接收端信道响应
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式中：
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为信道
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条多径系数；
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为该信道响应的长度. 恢复直达波信号将采用盲均衡算法进行反卷积计算，在进行盲均衡计算之前需要对数据进行归一化处理，归一化数据
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采用下式计算：

[image: image41.wmf])

(

)

(

)

(

R

R

N

k

x

k

x

k

x

=

，                (7) 
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表示求取二范数. 
    …………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
1.2.1
  三级标题
对于ARMA型盲均衡算法，由前向滤波器
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完成对信道最大相位分量的均衡，而由反馈滤波器
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完成对信道最小相位分量的均衡. 当电离层信道形成靠近单位圆的最小相位零点，采用传统的FIR线性均衡器必须构造相应的极点用以抵消，造成系统的不稳定. 极点的形成也将造成滤波器增益变大，放大噪声. 而在ARMA结构的均衡器中，反馈滤波器
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很容易构造相应的零点将其抵消，因此不会放大噪声. ARMA结构常数模盲均衡算法的前向滤波器权向量迭代式为
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式中：
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为前向权迭代步长因子；
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维前向权向量，当采用
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个权系数时，
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……………………………………………………………………………………………………………………
1.2.2  三级标题
常数模ARMA盲均衡的缺点即收敛初始阶段速度很慢. 用作参考信号进行匹配滤波时，未收敛的信号部分使得出现虚假目标的概率增加. 为了加快ARMA常数模盲均衡算法的收敛，本文提出采用一种SE算法对前向滤波器进行初始化. ………………………………………………………………………………………………………………
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.(19)式中：
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表示矩阵求逆运算. 权向量经过如下归一化处理：
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1)
 协方差矩阵
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的计算
采用
[image: image66.wmf]]

cum[

×

表示累积量计算，则矩阵
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式中：
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表示针对归一化信号的二阶统计量计算：而
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2) 互四阶累积量
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的计算

SE算法通过求取均衡器输入数据协方差矩阵和均衡器输入输出变量之间的互四阶累积量来求解权向量. 
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式中：
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表示随机过程的个数，常用的算法为
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1.3  二级标题[16]
监测通道收到电离层反射与折射的多径来波，同时收到目标信号. 由于电离层反射的发射波信号强度大，其在距离与多普勒域形成的副瓣将遮蔽目标信号. 归一化最小均方算法(normalized least mean square, NLMS)可以用来完成电离层反射、散射信号的抑制. 该算法本质上在监测天线等效形成了零点. 滤波器加权在时域和空域对反射多路径信号进行双重抑制.……………………………………
…………………………………………………………表达式为
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式中：…………………………………………………
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为滤波器输入递归向量，
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自适应滤波器输出信号为                    
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波束的输出
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2 一级标题
仿真中假设参考通道仅具备1个通道，而监测通道是具有16个单元的线阵. 在34°方向通过形成波束.空间存在2个目标，分别位于34°和35°方向，均属于34°方向波束之内. 2个目标的双基地时延与多普勒设置为(140 km, 20 Hz)(249 km, －10 Hz).信噪比为－3 dB(脉压前). 目标回波信号与电离层反射与折射杂波比(信杂比)为－45 dB.
……………………………………………………………………………………………………………………
2.1  二级标题
选择发射到接收参考天线及发射到接收监测天线的信道如表1所示，分别具备三条路径，其它多径系数为零.……
表1  零点接近单位圆的信道

	信道
	信道系数1
	信道系数3
	信道系数5


	hR
	hR(1)=1
	hR(3)=0.89ej0.4
	hR(5)=0.1ej1.4

	hS
	hS(1)=1
	hS(3)=0.4ej0.6
	hS(5)=0.02ej0.13
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图3  发射到参考天线的信道零点分布
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图4  距离多普勒图
………………………………………………… 
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图9  参考信号模值变化
2.2  二级标题
由于2.1节仿真采用了长数据帧结构，几种算法都已较好的完成了收敛，算法收敛速度对ARMA-CMA和ARMA-SE算法检测性能的影响体现不够明显. 
……………………………………………………………………………………………………………………………………………………………………
3  结  论

本文针对天波发射、地波接收的无源双基地雷达系统，…….…… 
（结论——1）研究结果所揭示的原理与普遍规律；2）所具有的理论意义、实用价值；3）与前人工作的异同，或改进，或补充，或进展；4）尚未解决的问题及进一步研究的设想与建议。）
参考文献

[1] Howland P E, Maksimiuk D, Reitsma G.. FM radio based bistatic radar[J]. IEE proceedings on radar sonar & navigation,
 2005, 152(3): 107-115.

[2] 刘国钧, 陈绍业, 王凤翥. 图书馆目录[M]. 北京: 高
等教育出版社, 1957: 15.

[3] 霍斯尼. 谷物科学与工艺学原理[M]. 李庆龙, 译. 2版. 北京: 中国食品出版社, 1989: 20.
[4] PEEBLES P Z Jr. Probability, random variable and random signal principles[M]. 4th ed. New York: McGraw Hill, 2001: 100-110.
[5] 马建国. 基于内容标引的信息共享技术[D]. 成都: 电子科技大学, 2004.

[6] 冯西桥. 核反应堆压力管道与压力容器的LBB分析[R]. 北京: 清华大学核能技术设计研究院, 1997.
[7] 全国信息与文献工作标准化技术委员会出版物格式分委员会. GB/T 12450-2001 图书书名页[S]. 北京: 中国标准出版社, 2002.

[8] 钟文发. 非线性规划在可燃毒物配置中的应用[C]//赵玮. 运筹学的理论与应用: 中国运筹学会第五届大会论文集.西安: 西安电子科技大学出版社, 1996: 468-471.

[9] 莫少强. 数字式中文全文文献格式的设计与研究[J/OL]. 情报学报, 1999, 18(4): 1-6.[2001-07-08]. http://periosical.wanfangdata.com.cn/periodical/gbxb99/qbxb9904/990407.htm. DOI: 10.3969/j.issn.1000-0135.
1999.04.007.
[10] 姜锡洲. 一种温热外敷药制备方案: 中国,  88105607.3[P]. 1989-07-26.

[11] 王明亮. 关于中国学术期刊标准化数据库系统工程的进展[EB/OL]. (1998-08-16)[1998-10-04]. http: //www.cajcd.edu.cn/pub/wml.txt/980810-2.html.

[12] 金显贺, 王昌长, 王忠东, 等. 一种用于在线检测局部放电的数字滤波技术[J]. 清华大学学报(自然科学版), 1993, 33(4): 62-67.

[13] METCALF S W. The tort hall air emission study[C/OL]//The International Congress on Hazardous Waste, Atlanta Marriott Marquis Hotel, Atlanta, Georgia, June5-8, 1995: impact on human and ecological health.[1998-09-22]. http://atsdr.cdc.gov.8080/cong95.html.
……
作者简介

张三
  (1976—)，男，山东人，河海大学计算机与信息学院研究员，博士，研究方向为无源双基地雷达信号处理技术
. 
附件 表1  文献类型和标识代码
	参考文献类型
	普通图书
	会议录
	汇编
	报纸
	期刊
	学位论文
	报告
	标准
	专利
	数据库
	计算机程序
	电子公告
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注:会议录包括座谈会、研讨会、学术年会等会议的文集
.
表2  电子文献载体类型和标识代码

	载体类型
	磁带(magnetic tape) 
	磁盘(disk)
	光盘(CD-ROM)
	联机网络(online)

	文献类型标志
	MT 
	DK 
	CD 
	OL 


五号黑体





五号黑体





五号，仿宋





五号粗体





五号粗体





正文，五号宋体





图题小五黑体，居中





作者照片








�二号黑体，居中


�小四楷体


�小五宋体


�五号楷体


�句号用点号+空格替换


�英文题目四号粗体，居中。首字母和特殊字母大写外，其它为小写


�五号粗体，姓全大写，名只首字母大写


�小五斜体，数字和标点为正体


�五号正体


�五号正体


�一级标题，四号宋体，不加粗，左对齐


�引用文献，右上角


�叙述性文献，与文字对齐


�英文缩写第一次出现时，给出中文含义和英文全称


�一级标题序号，四号粗体，左对齐


�图中变量与文字中变量正斜体、黑白体书写完全一致。


除标题外，图中字体在Word中显示为六号字体大小，中文为宋体加粗，字母和数字为Times New Roman字体加粗。如果是程序生成的图，在Word中显示时字体大小可能有所变化，此时可根据实际情况进行调整。


�二级标题序号，五号粗体，左对齐。二级标题，五号黑体


�一般变量为斜体，矩阵和向量为黑斜体。


变量上下角标的正斜体书写原则：1）角标为变量、表示变化数字的字母、坐标轴符号、几何中点线面体符号，角标为斜体；2）表示特殊含义，具体数字为正体，如� EMBED Equation.DSMT4 ���中r表示“相对”的含义，所以为正体。请根据此原则确定文中变量角标的正斜体。


�自然底数e、圆周率、虚数单位等常数为正体


�主要公式采取圆括号标号，且右对齐


�公式后加相应的标点符号


�矩阵转置符号T、H为正体


�三级标题序号五号，不加粗。三级标题五号，楷体


�特殊函数符号为正体，如� EMBED Equation.DSMT4  ���和K


�列项说明，半括号


�根据国家标准，除25个特征数外，变量用一个字母表示，且为斜体。量的名称或多字母缩略术语，不论正体或斜体，亦不论是否含有下标，均不应用来代替量的符号。缩写表示变量时，建议采用主符号作为变量符号且为斜体，其他符号标识变量放置下标位置且为正体，如SNR改为RSN


�公式转行时，加减乘除符号留在上一行末


�微积分中的微元符号d为正体


�五号黑体，居中


�表为三线表，小五号宋体。表中变量与文字中变量正斜体、黑白体书写完全一致。


�坐标轴标值线指向曲线，标目写法为“变量符号/单位”或者“变量名称/单位”，特殊单位度加括号，其它不加


�同一坐标轴标值的有效数位相同，如4为4.0


�标值超过3位数时，采用指数的形式


�五号黑体，左对齐。


�所有中英文期刊名使用全拼而非缩写


�小五号，中文为宋体，外文用Times new Roman字体。


具体文献书写格式参考示例，文献种类见附件


�五号黑体，左对齐。最好给出前三位作者简介。


�五号黑体


�五号楷体
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